Автономна навигация със симулиран робот в  Robot Operating System (ROS)

В компютърната зала на ЮЗУ, влезте във виртуалната си машина със симулиран робот Robotnik RB-1 Base.
Следвайте инструкциите на провеждащия упражнението преподавател.

Допълнителна информация (по желание):
1. ROS (Robot Operating System) https://www.ros.org/ 
2. Gazebo simulator https://gazebosim.org/home 
3. Simulate a Mobile Robot in ROS - Part 1 https://robodev.blog/simulate-a-mobile-robot-in-ros-part-1 
4. Simulate DiffBot in Gazebo https://ros-mobile-robots.com/diffbot_gazebo/






